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"Serrure pour ouvrant de vehicule automobile comportant des moyens 
de decondamnation Interieure et exterieure" 

L'Invention concerne une serrure pour ouvrant de vehicule 
automobile, 

5 L'invention concerne plus particulierement une serrure 

pour ouvrant de vehicule automobile, du type comportant : 

- des moyens de commande exterieure de Touverture et 
des moyens de commande interieure de Touverture, 

- un levier primaire qui est monte pivotant autour d'un axe 
10 primaire fixe, entre une position angulaire de deverrouillage et 

une position angulaire de verrouillage pour inhiber les moyens de 
commande exterieure, 

- un levier secondaire qui est monte pivotant autour d'un 
axe secondaire fixe, sensiblement parallele S I'axe primaire, entre 

15 une position angulaire de deverrouillage et une position angulaire 
de verrouillage pour inhiber les moyens de commande interieure, 

- un organe d'entraTnement qui est lie au levier primaire 
pour provoquer directement le pivotement du levier primaire, 
depuis sa position de verrouillage vers sa position de 

20 deverrouillage, lors d'une phase de fonctionnement appelee 
phase de decondamnation exterieure. 

LMnvention concerne plus particulierement une serrure 
pour portidre laterale de vehicule automobile; 

Une telle serrure comporte, outre une fonction neutre de 

25 deverrouillage, plusieurs fonctions de condamnation qui sont la 
condamnation exterieure qui permet d'empecher I'ouverture de la 
serrure uniquement depuis I'exterieur du vehicule, la 
condamnation interieure, dite "securite enfant", qui permet 
d'empecher I'ouverture de la serrure uniquement depuis Tinterieur 

30 du vehicule, et la fonction dite "supercondamnation" qui permet 
d'empecher I'ouverture de la serrure ^ fa fois depuis IMnterieur et 
depuis Texterieur. 
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La fonction supercondamnation permet d'emp§cher 
I'ouverture de la serrure par un malfaiteur. m§me lorsque la vltre 

de la portiere est brisee. 

II est connu d'utiliser une serrure comportant ces 
differentes fonctions. Ces fonctions sont generalement mises en 
oeuvres aux moyens d'actionneurs electriques. qui entratnent le 
levier primaire. associe a la fonction de « condamnation », et le 
levler secondaire. associ6 a la fonction de 
« supercondamnation ». ces actionneurs §tant connmandes par 
I'intermediaire d'une telecommande. 

Lorsque les moyens de commande de la serrure sont 
inhibes depuis I'lnt^rieur et depuls I'extdrieur. c'est a dire lorsque 
la serrure est « supercondamnee ». une defaillance electrique 
rend impossible I'ouverture de la serrure. 

Uemp§chement de I'ouverture de la serrure depuis 
I'exterieur occasionne une gene pour I'utilisateur. mais ne 
presente pas de danger pour lui. 

Au contraire. I'emp§chement de I'ouverture de la serrure 
depuis I'interleur pr6sente un risque Important pour la security de 
I'utilisateur. car I'utilisateur doit toujours pouvoir sortir de son 
v6hicule, notamment en cas d'accident. 

Lorsque les chaTnes de condamnation et de 
decondamnation sont ind§pendantes. par exemple pour une 
serrure sans organe d'actionnement tel qu'une « tirette de frise ». 
I'ouverture de la serrure est effectu§e au moyen d'une cl6 qui 
coopere aveo un barillet commandant mecaniquement un levier 
entraTnant le levier primaire dans le sens de son deverrouillage. 
Cependant. la chaine cinematique du levier secondaire reste dans 

un etat de verrouillage. 

Dans cette situation, I'utilisateur peut entrer a I'interieur du 
v^fhicule. nijisque les moyens de commande ejrte-rieura de 



La m§me situation se produit lorsque seul Tactionneur 
electrique du levier secondaire est defaillant, par exemple par 
rupture du fil d'alimentation ou d^faut du boTtier electronique, et 
que Tactionneur electrique du levier primaire est operatlonnel: 

5 C'est pourquoi 11 est necessaire de prevoir des moyens de 

commands de secours permettant de provoquer le deverrouillage 
du levier secondaire a chaque fois que Ton commande le 
deverrouillage du levier primaire. Ces moyens de secours doivent 
etre mis en oeuvre, d'une part, dans le cas oii Ton commande 

10 m6caniquement le deverrouillage du levier primaire, notamment 
au moyen du barillet, et, d'autre part, dans le cas oD Ton 
commande electriquement le deverrouillage du levier primaire au 
moyen de son actionneur Electrique. 

L'invention vise a proposer une solution simple, efficace, et 

15 economique, pour resoudre ce probleme. 

Dans ce but, Tinvention propose une serrure du type qui 
est decrit precedemment, caracterisee en ce qu'un moyen de 
liaison est agence entre le levier primaire et le levier secondaire 
de maniere ^ Her en deplacement angulaire les deux leviers au 

20 cours d'une phase de d^condamnation ext§rieure, en vue 
d'assurer un deverrouillage global de la serrure consistant a 
provoquer le pivotement des deux leviers depuis leurs positions 
respectives de verrouillage vers leurs positions respectives de 
deverrouillage. 

25 Ainsi, lorsque seul Tactionneur electrique du levier 

secondaire est defaillant, ou dans le cas d'une ouverture 
mecanique par barillet, le levier primaire compense cette 
defaillance en entraTnant le levier secondaire. 

Avantageusement, le moyen de liaison est une biellette qui 
30 comporte un point d'articulation sur le levier primaire et un point 
d'articulation sur le levier secondaire, 

Un autre but de la presente invention est d'assurer que, 
dans tous les cas, I'utilisateur puisse sortir de son vehicule. 



A eel effet, la presents invention propose de choisir la 
position des points d'artlculation de la biellette de manlere que. 
au cours de la phase de deverrouillage global, le levler 
secondaire atteigne sa position de deverrouillage avant que le 
5 levier primaire atteigne sa position de deverrouillage. 

L'utilisateur ne peut done pas rester emprisonne dans son 
vehlcule. 

Selon une autre caract^rlstique avantageuse de 
I'invention : 

10 - la biellette est articul^e en un point fixe du levier 

primaire, 

- la biellette est artlcul6e sur le levier secondaire par 
rinterm6diaire d'un pion axial qui est port6 par la biellette et qui 
coopere avec un bord d'une lurriidre r6alis§e dans le levier 

15 secondaire, 

de maniere que la biellette lie en deplacement angulaire les deux 
leviers. uniquement lors de la phase de deverrouillage global. 

Grace a cette caracteristique. lorsque le levier secondaire 
occupe sa position de deverrbuillage. le levier primaire est libre 
20 de pivoter entre sa position angulaire de deverrouillage et sa 
position angulaire de verroulllage. sans entratner le levier 
secondaire. 

Par ailleurs, comme la liaison entre les deux leviers est 
rigide, dans le sens de leur deverrouillage. lorsque I'un des 
25 leviers vient en butee, cela provoque le blocage en pivotement de 
I'autre levier. 

Les tolerances de fabrication et les dispersions dans 
I'assemblage des differents elements de la serrure ne permettent 
pas toujours de s'assurer. lorsque I'un des leviers est en butee, 
30 done qu'il est deverrouill^. que I'autre levier soit lui aussi 
dcverrouille. 




phase de d^verrouillage global, la distance radiale entre le pion et 
I'axe secondaire augmente, en vue de permettre au levier 
primaire de poursuivre son pivotement jusqu'^ sa position de 
deverrouillage. apres que le levier secondaire ait atteint sa 
position de deverrouillage. 

Selon d'autres caracteristiques de I'invention : 

- la came comporte un tron9on final, relativement a la 
phase de deverrouillage global, qui decrit un angle determine par 
rapport a la direction de d^placement de Ja biellette, en fonction 
de la position angulaire du levier secondaire pendant la phase de 
deverrouillage global, et en ce que ledit angle est : 

• sup6rieur ou egal a quatre-vingt dix degr^s, au d§but de la 
phase de deverrouillage global, lorsque le levier secondaire 
occupe sa position de verrouillage, 

• inferieur & quatre-vingt dix degr§s, pendant I'^tape finale de la 
phase de deverrouillage global, lorsque le levier secondaire 
occupe globalement sa position de deverrouillage et que le levier 
primaire n'occupe pas encore sa position de verrouillage, 

de manlere que, pendant I'^tape finale de la phase de 
deverrouillage global, le pion se d§place globalement radialement 
vers I'exterieur, par rapport a I'axe secondaire, en restant en 
appui circonferentiel centre le tronQon final de la came, dans le 
sens du deverrouillage du levier secondaire ; 

- le tronQon final de la came est sensiblement rectiiigne et 
parallele a une direction radiale de I'axe secondaire, de manlere 
que, pendant I'etape finale de la phase de deverrouillage global, 
le pion se ddplace suivant ladite direction radiale, par rapport a 
I'axe secondaire ; 

- la came forme globalement un V, et en ce que, lorsque 
les deux leviers occupent leurs positions respectives de 
verrouillage, le pion est en appui dans Tangle du V form6 par la 
came ; 




- lorsque les deux levlers occupent leurs positions 
respectives de d6verrouilIage, le pion est re5U dans la lumiere 
avec un jeu radial, du c6te oppose ^ I'axe secondaire ; 

- chaque levier comporte deux but6es circonferentielles 
5 opposees qui determinent globalement les positions angulaires de 

verrouillage et de deverrouillage associees ; 

- la serrure comporte des moyens prevus pour rendre le 
levier secondaire bistable. 

D'autres caract6ristiques et avantages de Tinvention 
10 apparaTtront d ia lecture de la description d6talll6e qui suit pour la 
comprehension de laquelle on se reportera aux figures annex^es 
parmi lesquelles : 

- ia figure 1 est un schema qui represente une serrure 
r^alisee conformement a un premier mode de realisation de 

15 I'invention ; 

- la figure 2 est une vue de cote qui represente 
scliematiquement les elements principaux du dispositif de 
verrouillage de la serrure de la figure 1, lorsque le levier primaire 
et le levier secondaire sent deverrouilles ; 

20 - la figure 3 est une vue de c6te qui represente 

schematiquement le levier secondaire et la biellette de la serrure 
de la figure 2 en position de deverrouillage, lorsque le levier 
primaire est en position de deverrouillage ; 

- la figure 4 est une vue similaire ^ celle de la figure 3 qui 
25 represente le levier secondaire en position de deverrouillage, 

lorsque le levier primaire est en position de verrouillage ; 

- la figure 5 est une vue similaire a celle de la figure 3 qui 
represente le levier secondaire en position de verrouillage ; 

- la figure 6 est une vue similaire a celle de la figure 3 qui 
30 represente le levier secondaire dans une premiere position 

intermediaire pendant une phase de deverrouillage global ; 




• la figure 8 est une vue similaire S celle de la figure 3 qui 
represents (e levier secondaire a la fin de ia phase de 
deverrouMlage global, dans sa position de deverrouillage ; 

- les figures 9 a 12 sont des vues similaires a celle de la 
5 figure 3 qui representent un levier secondaire realise 
conformement a un deuxieme de realisation de Tinvention lorsquMI 
occupe differentes positions angulaires correspondant 
respectlvement aux positions angulaires representees sur les 
figures 3^8. 

10 Dans la description qui va suivre, des elements similaires 

ou Identlques porteront les m§mes references. 

On a repr6sente sch^matiquement sur la figure 1 une 
serrure 10 qui est par exemple destln^e a §tre fixee sur une 
portiere (non representee) d'un vehicule automobile, et qui est 

15 realisee conformement aux enseignements de invention, selon 
un premiere mode de realisation. 

La serrure 10 comporte par exemple un chassis fixe (non 
represents) sur lequel sont montes les principaux elements 
constituent le mScanisme de verrouillage de la serrure 10. 

20 Les principaux elements du mecanisme de verrouillage 

sont schematises sur la figure 1. 

La serrure 10 comporte des moyens de commande 
exterieure de Touverture, par exemple sous la forme d'une palette 
exterieure 12, qui sont agences dans la paroi exteheure de la 

25 portiere du vehicule. 

La serrure 10 comporte des moyens de commande 
interieure de Touverture, par exemple sous la forme d'une palette 
interieure 14, qui sont agences dans la paroi interieure de la 
portiere du vehicule. 

30 La serrure 10 comporte des moyens pour inhiber ia palette 

exterieure 12, de maniere a emp§cher Touverture de la serrure 10 
depuis Texterieur du vehicule. Ces moyens mettent done en 
oeuvre la fonction de condamnation exterieure du v6hicule. 




Les moyens de verrouillage de la palette exterieure sont 
repr6sentes Icl par un levler primaire 16. 

Conformement au mode de realisation represente sur la 
figure 2, le levier primaire 16 est monte pivotant sur le chassis, 
5 autour d'un axe primaire fixe 18, entre une position angulaire de 
deverrouillage, representee en trait continu, et une position 
angulaire de verrouillage, representee en trait discontinu. Dans sa 
position de verrouillage, le levier primaire 16 inhibe la palette 
exterieure 12. 

10 La position angulaire de deverrouillage et la position 

angulaire de verrouillage sont determin^es respectivement par 

des moyens de butee (non representes). 

Ces moyens de butee sont constltues, par example, par un 

plot de deverrouillage et par un plot de verrouillage qui cooperent 
15 avec une surface d'appul complementaire portee par le levier 

primaire 16. 

Le levier primaire 16 est susceptible d'etre entraTne en 
rotation autour de son axe 18 par un actionneur eiectrique 
primaire associe 20. 
20 La serrure 10 comporte des moyens pour inhiber la palette 

interieure 14. de maniere S emp§cher I'ouverture de la serrure 10 
depuis I'interieur du vehlcule. Ces moyens mettent done en oeuvre 
la fonction de condamnation int6rleure du vehicule. 

La fonction de « supercondamnation », qu'on appellera ici 
25 « verrouillage global », est mise en oeuvre en inhibant a la fois la 
palette interieure 14 et la palette exterieure 12. 

Les moyens de verrouillage de la palette interieure sont 
representes ici par un levier secondaire 22. 

Conformement au mode de realisation represente sur la 
30 figure 2. le levier secondaire 22 est monte pivotant sur le chassis, 
r.nlouf d'un a:;e sscondairs five 24, qui est .=enslblement psrsiilele 
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figure 5. Dans sa position de verrouillage, le levier secondaire 22 
inhibe la palette interieure 14. 

La position angulaire de deverrouillage et la position 
angulaire de verrouillage sont determinees respectivement par 
5 des moyens de butee (non representes). 

Ces moyens de butee sont constitues, par exemple, par un 
plot de deverrouillage et par un plot de verrouillage qui cooperent 
avec une surface d'appui complementaire portee par le levier 
secondaire 22. 

10 Avantageusement, la serrure 10 comporte des moyens 

prevus pour rendre le levier secondaire 22 bistable, par exemple 
une languette elastique qui est r§alis§e venue de matiere avec le 
levier secondaire 22, et qui est prevue pour cooperer avec un 
bossage porte par le chassis,* en vue de provoquer le^. 

15 basculement du levier secondaire 22 vers ses positions , 
angulaires de butee, 

Le levier secondaire 22 est susceptible d'etre entraTne en, 
rotation autour de son axe 24 par un actionneur electrique;, 
secondaire 26 associe. 

20 Les actionneurs electriques 20, 26 sont commandes par^ 

exemple par Tintermediaire d'une telecommande 28, 

La serrure 10 comporte aussi un organe d'entraTnement 
m§canique qui est Ii6 au levier primafre 16 pour provoquer 
directement son pivotement. Get organe d'entraTnement est 

25 constitue ici par un levier de transfert 30 qui est commande par 
un barillet 32, 

Le pivotement du barillet 32, qui est produit par exemple 
au moyen d'une cle (non representee), actionne le levier de 
transfert 30 qui entraTne m6canlquement le levier primaire 16 
30 autour de son axe primaire 18. 

Conformement aux enselgnements de Tinvention, la 
serrure 10 comporte une biellette 34 qui est agenc§e entre le 
levier primaire 16 et le levier secondaire 22. 




La biellette 34 est articulee en un point fixe 36 du levier 
primaire 16, ici par sa premiere extremity longitudinale, qui 
comporte un doigt 38 emboTt^ dans un logement 40 du levier 
primaire 16 et formant une articulation autour d'un axe parallele d 
5 i'axe primaire 18. 

La biellette 34 comporte, a sa deuxieme extremite 
longitudinale, un pion axial 42 qui est regu axiaiement dans une 
lumi^re 44 r6alis6e dans le levier secondaire 22. 

Dans la suite de la description, on utilisera. ^ titre non 
10 limltatif. une orientation de gauche a droite, suivant une direction 
horizontale H'H sensiblement orthogonale aux axes 18. 24 des 
leviers 16, 22. 

En vue de faciliter la comprehension du fonctionnement de 
la serrure 10, on considere ici que la rotation du levier primaire 16 

15 provoque un deplacement sensiblement horizontal de la biellette 
34, suivant la direction H'H. 

Pour les mouvements de rotation, on definit arbitrairement 
un sens horaire et un sens anti-horaire en considerant la figure 2. 
La lumiere 44 s'etend globalement dans un plan 

20 transversal ^ I'axe secondaire 24, et elle a Ici la forme d'un arc de 
cercle centr§ sur I'axe secondaire 24. La lumiere 44 s'etend Ici 
sur une portion angulaire situee au-dessus d'un plan axial 
horizontal, en considerant la figure 2. lorsque le levier secondaire 
22 occupe sa position de deverrouillage. 

25 La lumiere 44 comporte un bord superieur 46 et un bord 

inferieur 48 en arcs de cercle. ainsi qu'un bord d'extremite 
circonferentielle gauche 50 et un bord d'extremite 
circonferentielle droit 52 de formes arrondies. qu'on appellera 
respectivement bord gauche 50 et bord droit 52. 

30 Le pion 42 est susceptible d'occuper deux positions 

e^:cremo.-.. dans la lumiere 44.. qui soni delimiters par les deuy. 




fonctionnement qu'on appellera « phase de ddverrouillage 
global », qui conslste a faire pivoter le levier primaire 16 et le 
levler secondalre 22 depuis leurs positions respectlves de 
verrouillage vers leurs positions respectives de d§verrouilIag^. 

Ainsi, on peut dire que le levier de transfert 30 est lie 
directement au levier primaire 16, et ii est lie indlrectement au 
levier secondalre 22, par l'interm§diaire de la biellette 34. 

Le fonctionnement normal de la serrure 10, c'est S dire en 
I'absence de d^faillance, est le suivant. 

On choisit arbitrairement comme positions initiales. pour le 
levier primaire 16 et pour le levier secondalre 22. leurs positions 
de d6verroulllage, telle qu'elles sont representees sur les figures. 
2 et 3. 

Lorsque les leviers primaire' 16 et secondalre 22 occupent 
leurs positions de deverrouillage, la biellette 34 est decalee au 
maximum vers la droite, de sorte que le pion axial 42 soit situe au 
voisinage du bord droit 52 de la lumiere 44. 

L'utilisateur, qui souhaite condamner la palette exterieu're 
12, commande electriquement, par exemple au moyen de ia 
teiecommande 28, I'actionneur electrique primaire 20 pour 
provoquer le pivotement du levier primaire 16, depuis sa position 
de deverrouillage, vers sa position de verrouillage, Ici dans le 
sens horaire. 

Pendant le pivotement du levier primaire 16 vers sa 
position de verrouillage, la biellette 34 se deplace avec le levier 
primaire 16 vers la gauche, de sorte que le pion axial 42 se 
deplace aussi vers la gauche, guide par la lumiere 44 du levier 
secondalre 22 qui reste fixe. 

Le pion axial 42 tend a se placer dans la partie de la 
lumiere 44 a I'extreme gauche, pulsque I'artlculation 36 de la 
biellette 34 se deplace globalement vers la gauche. 

Le pion axial 42 vient alors occuper une position extreme S 
gauche, au voisinage du bord gauche 50 de la lumidre 44, telle 
que representee sur la figure 4. 
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Le levler primaire 16 est alors en appui centre sa butee de 
verrouillage et la palette exterleure 12 est inhlb6e. 

En situation de condamnatlon ext6rieure. I'utilisateur peut 
commander le verrouillage global en commandant I'actionneur 
secondaire 26 de maniere qu'il provoque le pivotement du levier 
secondaire 22. ici dans le sens anti-horaire. jusqu'a sa position 

de verrouillage. 

Ce pivotement du levier secondaire 22 cree un mouvement 
relatif de la lumlere 44 par rapport au pion axial 42, de sorte que 
le pion axial 42 occupe una position extrdme a drolte dans la 
lumlere 44. au volsinage du bord droit 52. telle que representee 
sur la figure 5. 

On constate que, dans la position de verrouillage du levier 
secondaire 22, le levier primaire 16 ne peut pas pivoter jusqu'a sa 
position de d§verrouillage. puisque le pion axial 42 est 
sensiblement en appui contre le bord droit 52 de la lumidre 44. ce 
qui emp§che le deplacement de la biellette 34 vers la drolte. 

Par consequent, pour pouvoir decondamner la palette 
exterleure 12 en deverrouillant le levier primaire 16. il est 
necessaire de decondamner. au pr^alable ou simultanement, la 
palette int6rieure 14 en deverrouillant le levier secondaire 22. 

Dans ce but, lorsque Tutilisateur commande le 
deverrouillage global de la serrure 10, Pactionneur secondaire 26 
est commande. de maniere qu'il provoque le pivotement du levier 
secondaire 22 dans le sens horaire, pour le deverrouiller. et 
I'actionneur primaire 20 est commande. simultanement ou aprds 
I'actionneur secondaire 26. de maniere qu'il provoque le 
pivotement du levier primaire 16 dans le sens anti-horaire. pour le 
deverrouiller. 

Pour la securite des utilisateurs du vehicule, il importe de 
prcvoir le cas d'une defalllanoc- des moyens slectriques de 




Dans cette situation, I'utilisateur agit sur le barillet 32 au 
moyen d'une cl6, de mani§re d provoquer le pivotement du levier 
de transfert 30. 

En pivotant. le levier de transfert 30 entraTne directement 
le levier prinnaire 16 en rotation, dans le sens anti-horaire, depuis 
sa position de verroulllage vers sa position de deverrouillage. 

Parallelement au pivotement du levier primaire 16, le levier 
de transfert 30 entraTne Indirectement le pivotement du levier 
secondaire 22, par I'interm^diaire de ia biellette 34, dans le sens 
horaire, depuis sa position de verroulllage vers sa position de 
deverrouillage. En effet, au cours du pivotement du levier primaire 
16, la biellette 34 se ,d§place vers la droite et elle vient appuyer 
sur le bord droit 52 de la lumi^re 44, ce qui entraTne le levier 
secondaire 22 en rotation autour de son axe secondaire 24. 

Lorsque seuls les moyens de commande du levier 
secondaire 22 subissent une defaillance electrique, alors, au 
cours de la phase de deverrouillage global, I'actionneur primaire 
20 entraTne directement le levier primaire 16 et Indirectement le 
levier secondaire 22, par I'intermediaire de ia biellette 34. selon 
un fonctionnement similaire S celui d6crit pr§c6demment. 

Des probldmes peuvent apparaTtre avec la serrure 10 selon 
le premier mode de realisation de I'inventlon. 

Un premier probl§me est la position occupee par les 
leviers primaire 16 et secondaire 22 par rapport d leurs butees 
angulaires respectives, en fonction des differentes situations de 
fonctionnement. 

Pour le bon fonctionnement de la serrure 10, il est 
necessaire que cfiacun des leviers primaire 16 et secondaire 22 
possdde ses propres butees angulaires. 

Au cours du deverrouillage global, le pivotement du levier 
primaire 16 est 116 au pivotement du levier secondaire 22, par 
I'intermediaire de la biellette 34. Par consequent, lorsque l"un des 
deux leviers 16, 22 parvient en butee de deverrouillage. par 
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exemple le levier prlmaire 16. alors le levler secondaire 22 n'est 

plus entraTn§ en rotation. 

II imports que le levier secondaire 22 occupe sa position 
de deverrouillage lorsquMI n'est plus entrain^. Mais, compte tenu 
notamment des tolerances de fabrication et d'assemblage de la 
serrure 10. il n'est pas garanti que le levier secondaire 22 ait 
atteint sa position de deverrouillage lorsqu'il n'est plus entraTne. 

La consequence de ce disfonctionnement est que la palette 
ext§rieure 12 peut §tre d6sinhibee alors que la palette Interieure 
14 est encore Inhib^e. Un utilisateur peut done p6netrer dans le 
vehicule en ouvrant la portiere depuls rextferieur. mais il ne peut 

pas en ressortir. 

II faut done garantir que les deux levlers 16. 22 puissent 
pivoter jusqu'^ leurs butees angulaires. et il faut s'assurer que le 
levier secondaire 22 soit deverrouille avant le levier prlmaire 16. 
de sorte que la palette interieure 14 soit d^sinhibee avant la 

palette ext^rieure 12. 

De plus, si I'un des leviers 16, 22 occupe une position 
intermediaire entre ses positions de but6e angulaire. il peut gener 
le mouvement de certaines pieces du m6canismes de la serrure 
10. notamment les pieces qui sont mises en mouvement lors 
d'une phase de fonctionnement dite « over-ride ». qui vise a 
provoquer le deverrouillage du levier prlmaire 16, en situation de 
condamnation exterleure. lorsqu'un utilisateur manipule la palette 
interieure 14. 

La serrure 10 qui est realises conform6ment au deuxi^me 
mode de realisation de I'inventlon resout ces problemes. 

La serrure 10 selon le deuxleme mode de realisation de 
I'inventlon resout ces problemes simplement par la modification 
de la lumiere 44 r^alisee dans le levier secondaire 22. sans quMI 
... . ...-.i* „i.-.^.^.-.=,ir.- d.r modiiier les autres pi-^ces de Is serrure 10. 




en regard des figures 3 a 8 representant le levler secondaire 22 
selon ie premier mode de realisation de i'invention dans les 
positions angulaires correspondantes. 

On d§crit maintenant le deuxieme mode de realisation de 
I'invention. en insistant sur les differences de structure et de 
fonctionnement, par rapport d. la serrure 10 selon le premier mode 
de realisation de I'invention. 

On d^crit la forme de la lumi^re 44 lorsque le levler 
secondaire 22 occupe sa position de deverrouillage, qui est 
representee notamment sur la figure 9. 

Conformement aux enselgnements de I'invention, le bras 
de levier du point d'articulation de la biellette 34 sur le levier 
secondaire 22, c'est S dire la distance entre le pion axial 42 et 
I'axe. secondaire 24, est choisi de mani^re que le levier 
secondaire 22 atteigne sa position de deverrouillage avant que le 
levier primaire 16 atteigne sa propre position de deverrouillage, 

De plus, le bord 54 de la lumidre 44 sur lequel le pion axial 
42 prend appui, lors de la phase deverrouillage global, est une 
came qui est conformee de maniere que la distance radiale R 
entre le pion 42 et i'axe secondaire 24 augmente, en vue> de 
permettre au levier primaire 16 de poursuivre son pivotement 
jusqu'a sa position de deverrouillage, apres que le levier 
secondaire 22 ait attaint sa position de deverrouillage. 

La lumiere 44 a ici la forme d'un « V » et elle s'etend sur 
une portion angulaire situee au-dessus d'un plan axial horizontal, 
en considerant la figure 9. 

La forme en V de la lumiere 44 est deiimitee 
principalement par la came 54. 

L'angle du V forme par la came 54 est ici aigu, et I'encoche 
56 formee par I'intersection des deux branches du V correspond 
globalement a la portion de la lumiere 44 qui est la plus proche de 
I'axe secondaire 24. 

L'encoche 56 est ici decaiee vers la droite et vers le haut 
par rapport ^ I'axe secondaire 24. 
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La came 54 comporte un tron9on gauche 58 qui s'etend 
depuls I'encoche 56 vers la gauche, en d6crivant ici un angle 
d'environ quarante cinq degr6s par rapport S la direction 

horizontale H'H. 

La came 54 comporte un trongon droit 60 qui s'etend 
depuls I'encoche 56 vers la droite. en decrivant ici un angle 
d'environ soixante degres par rapport a la direction horizontale 
H'H 

Le trongon droit 60 s'etend ici suivant une direction 
parallele § une direction radiale de I'axe secondaire 24. 

Le troncon droit 60 est Ici sensiblement plus court que le 

troncon gauche 58. 

Le bord sup^rieur 62 de la Iumi6re 44 forme globalement 

un bossage qui est convexe vers le" bas. 

La lumiere 44 comporte ainsi trois extr§mit6s qui 
correspondent a trois points remarquables de la came 54. c'est ^ 
dire I'extremite gauche 64 du trongon gauche 58. I'encoche 56, et 
I'extremite droite 66 du tron9on droit 60. 

Le fonctionnement normal de la serrure 10 selon le 
deuxieme mode de realisation, en I'absence de d^faillance 
electrique. est globalement le meme que celui de la serrure 10 
selon le premier mode de realisation. 

Lorsque le levier primalre 16 et le levier secondaire 22 
occupent leurs positions respectives de d6verrouilIage. comme on 
fa representee sur la figure 9, le pion axial 42 occupe. dans la 
lumiere 44. une premiere position PI au voisinage de I'extremite 

droite 66 du trongon droit 60. 

Lorsque I'on fait pivoter le levier primaire 16 vers sa 
position de verrouillage. la biellette 34 se deplace globalement 
vers la gauche, de sorte que le pion axial 42 vient occuper une 
dou-.,eme position P2 au voisin^^ge de Textremite gauche 64 du 




En se depla^ant vers la gauche, le pion axial 42 est guide 
vers sa deuxleme position P2 par le bord sup§rieur 62 de la 
lumiere 44 et par la came 54. 

Lorsque I'on fait pivoter le levier secondaire 22 vers sa 
position de verrouillage, dans le sens anti-horaire, la lumiere 44 
pivote par rapport au pion axial 42, de sorte que ceiui-ci vient 
occuper une troisieme position P3 en appui dans I'encoche 56, 
telle que representee sur la figure 11. 

Au cours du pivotement de la lumiere 44 autour de I'axe 
secondaire 24, le pion axial 42 est guid6 par le tronpon gauche 58 
de la came 54 vers I'encoche 56. 

Les figures 12 ^ 14 illustrent les differentes positions 
angulalres occupies par le levier secondaire 22 en fonction de la 
position de la blellette 34 et du pion axial 42 dans la lumidre 44, 
pendant la phase de deverrouillage global mise en oeuvre suite a 
une defaillance electrique. 

Pendant une premiere etape de fonctionnement, qui est 
delimitee par les positions angulalres representees sur les figures 
11 et 12, la blellette 34 se deplace vers la droite, puisque l'on 
commande le pivotement du levier primaire 16 vers sa position de 
deverrouillage, par exemple au moyen du barillet 32. 

Pendant cette premiere 6tape, le d6placement de la 
biellette 34 et du pion axial 42 associ6, qui est en appui dans 
I'encoche 56, provoque le pivotement du levier secondaire 22 
dans le sens horaire, jusqu'^ ce que le trongon droit 60 de ia 
came 54 solt sensiblement vertical, tel que represents sur la 
figure 12. 

On note que, lorsque le pion axial 42 occupe sa troisieme 
position P3, dans I'encoche 56, la distance radiale R3 qui le 
separe de I'axe secondaire 24 est infSrieure a la distance radiale 
R1 qui le separe de I'axe secondaire 24 lorsqu'il occupe sa 
premiere PI ou sa deuxi§me P2 position dans la lumiere 44. 

En comparant les figures 5 et 6, qui representent le levier 
secondaire 22 selon le premier mode de realisation, avec les 
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figures 11 et 12. qui repr§sentent le levier secondaire 22 salon le 
deuxleme mode de realisation, aux mdmes stades du mouvement 
de la biellette 34. on constate que la distance radiale R3 qui 
separe le pion axial 42 de I'axe secondaire 24 est plus courte 
pour le levier secondaire 22 selon le deuxi^me mode de 
realisation, de sorte que le rayon de manivelle est plus petit, ce 
qui entraine une vitesse de rotation plus importante du levier 
secondaire 22. pour un deplacement identique de la biellette 34. 

Du fait de la faible distance radiale R3 entre le pion axial 
42 et I'axe secondaire 24 dans le deuxieme mode de realisation, 
pour un m§me deplacement de la biellette 34 vers la droite. c'est 
a dire- pour un meme deplacement angulaire du levier primaire 16. 
le deplacement angulaire du levier secondaire 22 selon le 
deuxieme mode de realisation est. plus important que le 
deplacement angulaire du levier secondaire 22 selon le premier 

mode de realisation. 

On constate en effet sur les figures 6 et 12. que la biellette 
34 a parcouru sensiblement la mdme distance vers la droite dans 
les deux cas. mais Tangle de pivotement a du levier secondaire 
22 selon le deuxieme mode de realisation (figure 12), par rapport 
a sa position de verrouillage. est superieur a Tangle de 
pivotement a' correspondant du levier secondaire 22 selon le 
premier mode de realisation (figure 6). 

A la figure 13. le levier secondaire 22 occupe pratiquement 
sa position de deverrouillage. et Ton considere qu'il a dejS 
provoque la desinhibition de la palette interieure 14. 

Dans cette position, le tronQon droit 60 de la came 54 est 
incline vers la droite par rapport a la direction verticale V'V qui 
passe par Taxe secondaire 24. Cette inclinaison permet au pion 
axial 42 de coulisser le long du trongon droit 60 de la came 54, au 
cours .i'un-? deuxieme eiape. ou etape finale, en se deplagant 




malntenir le levier secondaire 22 dans sa position de 
d^verroulllage. 

Ainsi, la biellette 34 peut poursuivre son deplacement vers 
la droite, le pion 42 se deplagant vers le haut et vers la droite 
dans ta lumlere 44, jusqu'a ce que le levier primaire 16 atteigne 
sa position de deverrouillage. La position finale du pion axial 42 
correspond alors a la premiere position PI, au voisinage de 
I'extremite droite 66 du trongon droit 60, telle que representee sur 
la figure 14. 

L'angle p forme par le tronfon droit 60 de ia came 54 avec 
la direction sensibiement horizontale H'H de deplacement de la 
biellette 34, en fonctlon de la position angulaire du levier 
secondaire 22, est determinant pour assurer I'entraTnement du 
levier secondaire 22 en rotation par* la biellette 34. ^ 

En effet, tant que Tangle p est superieur a quatre-vingt dix 
degres. le pion axial 42 est retenu radialement dans Tencoche 56, 
et tout deplacement de la biellette 34 vers ia droite est transforme 
en un deplacement angulaire du levier secondaire 22 dans le ^ens 
horaire. 

Le levier secondaire 22 parvlent done jusqu'a la position 
angulaire qui est representee sur ia figure 12. dans laquelle 
l'angle p est sensibiement egal § quatre-vingt dix degres. 

A partir de cette position angulaire, le pion axial 42 n'est 
plus retenu radialement dans I'encoche 56, de sorte qu'il est 
susceptible de se deplacer radialement vers I'exterieur. 

Compte tenu des forces de frottement du pion axial 42 
centre la came 54, qui tendent a retenir le pion 42 dans sa 
position initiale, dans I'encoche 56, le deplacement radial du pion 
42 vers I'exterieur n'intervlent qu'^ partir d'un angle p' determine, 
qui est Inferieur ^ quatre-vingt dix degres. Pour un tel angle p', la 
pente du tron9on droit 60 de ia came 54 est inclinee vers la droite 
et vers le haut. comme repr6sente sur la figure 13. 




La came 54 est conformee de mani^re que. lorsque le 
trongon droit 60 d6crit son angle p' avec la direction H'H du 
d^placement de la biellette 34. c'est § dire a la fin de la premiere 
etape. le levier secondaire 22 occupe globalement sa position de 

5 deverrouillage, comme on I'a represente sur la figure 13. 

On constate done que, au cours du pivotement du levier 
secondaire 22 vers sa position de deverrouillage. la distance 
radiale entre ie pion axial 42 et I'axe secondaire 24 augmente. Le 
deplacement radial correspondant du pion axial 42 est possible 

10 grace ^ la pente du trongon droit 60 de la came 54. qui est incline 
vers le haut et vers la droite. c'est S dire globalement dans la 
direction du deplacement de la biellette 34. 

La serrure 10 selon le deuxieme mode de realisation de 
IMnvention permet done d'accelerer le pivotement anguiaire du 

15 levier secondaire 22 par rapport au pivotement anguiaire du levier 
primaire 16, pendant la premiere etape, ce qui garantit le 
deverrouillage du levier secondaire 22 avant celui du levier 
primaire 16. Cette « acceleration » est realis^e sans modifier la 
valeur de la course anguiaire du levier secondaire 22 entre ses 

20 deux butees. 

Avantageusement. I'acceleration du pivotement anguiaire 
du levier secondaire 22 par rapport au pivotement anguiaire du 
levier primaire 16 est obtenue ici en choisissant la position des 
points d'articulation 36, 42 de la biellette 34 sur les leviers 

25 primaire 16 et secondaire 22. Plus precisement, dans la mesure 
ou la biellette 34 se deplace ici sensiblement longitudinalement 
suivant la direction H'H, on choisit une distance radiale R entre le 
pion 42 et I'axe secondaire 24, qui est plus courte que la distance 
radiale entre le point fixe d'articulation 36 et I'axe primaire 18. de 

30 maniere que le bras de manivelle soit plus court sur le levier 
■secondnire 22, par lapport •=u levier primoira 16. ce qui permet au 




Lorsque le levier secondaire 22 vient en appui centre sa 
but6e de deverrouillage, il ne dolt pas emp§cher le levier primaire 
16 de poursulvre son pivotement jusqu'a sa propre but§e de 
deverrouillage. C'est pourquoi II est pr^vu un jeu radial entre 
I'extremite droite 66 du tron9on droit 60 de la came 54 et le pion 
axial 42, lorsque le levier primaire 16 occupe sa position de 
deverrouillage. 

De meme, il est prevu un jeu entre i'extremite 64 du 
tron9on gauche 58 de la came 54 et le pion axial 42, lorsque le 
levier primaire 16 occupe sa position de verrouillage, le levier 
secondaire 22 occupant sa position de deverrouillage (figure 10). 

La serrure 10 selon le deuxieme mode de realisation de 
rinventlon permet de garantir que le levier primaire 16 et le levier 
secondaire 22 sont en appui centre leurs but§es angulglres 
respectives lorsqu'ils occupent leurs positions respectlves de 
verrouillage ou de deverrouillage. 

On note que le bossage 62 dans la lumi§re 44 contribue a 
empecher un retrait axial du pion 42 en. dehors de la lumiere 44, 
en particulier lors du pivotement du levier primaire 16 vers sa 
position de verrouillage, le pion 42 se d^playant vers la gauche 
depuis sa premiere position PI vers sa deuxieme position P2. 
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R EVEN Dl CATIONS 
1. Serrure (10) pour ouvrant de vehicule automobile, du 

type comportant : 

- des moyens de commande exterieure (12) de I'ouverture 
et des moyens de commande interieure (14) de I'ouverture. 

- un levier primaire (16) qui est monte pivotant autour d'un 
axe primaire fixe (18). entre une position angulaire de 
deverrouillage et une position angulaire de verroulllage pour 
inhiber les moyens de commande exterieure (12), 

- un levier secondaire (22) qui est mont6 pivotant autour 
d'un axe secondaire fixe (24), sensiblement parallele a I'axe 
primaire (18), entre une position angulaire de deverrouillage et 
une position angulaire de verroulllage pour inhiber les moyens de 

commande interieure (14), 

- un organe d'entrainement (30) qui est 116 au levier 
primaire (16) pour provoquer directement le pivotement du levier 
primaire (16). depuis sa position de verroulllage vers sa position 
de deverrouillage. lors d'une phase de fonctionnement appelee 
phase de decpndamnation exterieure, 

caract6ris6e en ce qu'un moyen de liaison (34) est agence 
entre le levier primaire (16) et le levier secondaire (22) de 
maniere § lier en d^placement angulaire les deux levlers (16, 22) 
au cours d'une phase de decondamnation exterieure, en vue 
d'assurer un deverrouillage global de la serrure (10) consistant ^ 
provoquer le pivotement des deux leviers (16. 22) depuis leurs 
positions respectives de verroulllage vers leurs positions 
respectives de deverrouillage. 

2. Serrure (10) selon la revendication precedente. 
caracterisee en ce que le moyen de liaison est une biellette (34) 
qui comporte un point d'articulation (36) sur le levier primaire (16) 
ft} un point d'artionlation (42) sur le levier secondaire (22). 




phase de deverrouillage global, le levier secondaire (22) atteigne 
sa position de deverrouillage avant que le levier primaire (16) 
atteigne sa position de deverrouillage. 

4. Serrure (10) selon la revendication pr^cedente, 
caracterisee en ce que : 

- la biellette (34) est articulee en un point fixe (36) du 
levier primaire (16), 

- la biellette (34) est articulee sur le levier secondaire (22) 
par I'intermediaire d'un pion axial (42) qui est porte par la 
biellette (34) et qui coopdre avec un bord (54) d'une Iuml6re (44) 
r6alisee dans le levier secondaire (22), 

de manidre que la biellette (34) lie en d^placement angulaire les 
deux leviers (16, 22), uniquement lors de la phase de 
deverrouillage global. 

5. Serrure (10) selon la revendication precedente, 
caract6ris6e en ce que le bord (54) de. la lumiere (44) est une 
came qui est conform^e de maniere que, au cours de la phase de 
deverrouillage global, la distance radiale (R) entre le pion (42) et 
I'axe secondaire (24) augmente, en vue de permettre au levier 
primaire (16) de poursuivre son pivotement jusqu'd sa position de 
deverrouillage. apres que le levier secondaire (22) ait atteint sa 
position de deverrouillage. 

6. Serrure (10) selon la revendication precedente, 
caracterisee en ce que la came (54) comporte un tronfon final 
(60), relativement S la phase de deverrouillage global, qui decrit 
un angle (p, p') determine par rapport § la direction (H'H) de 
deplacement de la biellette (34), en fonction de la position 
angulaire du levier secondaire (22) pendant la phase de 
deverrouillage global, et en ce que ledit angle (p,p') est : 

- superieur ou egal a quatre-vingt dix degres, au debut de 
la phase de deverrouillage global, lorsque le levier secondaire 
(22) occupe sa position de verrouillage, 

- inferieur a quatre-vingt dix degr§s, pendant I'etape finale 
de la phase de deverrouillage global, lorsque le levier secondaire 




(22) occupe globalement sa position de deverroulllage et que le 
levier primaire (16) n'occupe pas encore sa position de 
verrouiliage, 

de maniere que. pendant I'etape finale de la phase de 
5 deverroulllage global, le pion (42) se deplaoe globalement 
radialement vers I'ext^rieur, par rapport ^ I'axe secondaire (24), 
en restant en appui circonferentiel contre le trongon final (60) de 
la came (54), dans le sens du deverrouiilage du levier secondaire 
(22). 

10 7. Serrure (10) selon la revendication precedente, 

caracteris§e en ce que le trongon final (60) de la came (54) est 
sensiblement rectlligne et parall^le § une direction radiale de 
I'axe secondaire (24), de maniere que. pendant I'etape finale de 
la phase de deverrouiilage global, le pion (42) se deplace suivant 

15 ladite direction radiale, par rapport ^ I'axe secondaire (24). 

8. Serrure (10) selon I'une quelconque des revendications 
5 a 7, caracteris^e en ce que la came (54) forme globalement un 
V, et en ce que, lorsque les deux leviers (16, 22) occupent leurs 
positions respectives de verrouiliage. le pion (42) est en appui 

20 dans I'angle du V (56) forme par la came (54). 

9. Serrure (10) selon I'une quelconque des revendications 
4 a 8. caracterisee en ce que. lorsque les deux leviers (16, 22) 
occupent leurs positions " respectives de deverrouiilage. le pion 
(42) est regu dans la lumi^re (44) avec un jeu radial, du c6te 

25 oppose a I'axe secondaire (24). 

10. Serrure (10) selon I'une quelconque des revendications 
pr^cedentes. caracterisee en ce que chaque levier (16, 22) 
comporte deux butees circonf§rentielles opposees qui 
determinent globalement les positions angulaires de verrouiliage 

30 et de deverrouiilage associees. 

11. Serrure (10) selon I'une quelconque des revendications 
rrrry.d^r:i~z-, ''.arcctarisee rn ciu slie comporte des !r!eydri£> 
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